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Compatible con la mayoria de los dispositivos Android ;
: [ | Microsurvey FieldGenius

Flujo de trabajo de levantamiento mas facil mediante la funcion Asistente

Soporta todos los modos de levantamiento, incluidos Estatico, PPKy RTK

Soporta Replanteo de Superficies, Levantamiento de Mapeo, etc. para diversas tareas de levantamiento
Soportaimportacion de CAD y uso directo para operaciones de replanteo

Soporta funcion de conversion de archivo bruto ComNavBinary a RINEX

Soporta asistencia remota, almacenamiento en la nube y uso compartido de datos sin interrupciones
Soporta DXF, SHP, KML, GPX y Google Maps para una visualizacion fluida de mapas base

Soporta conexion con dispositivos ComNavTech y dispositivos NMEA

Soporta multiples idiomas y sistemas de coordenadas de varios paises
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Servicio en laNube

Levantamiento y Replanteo Visual con Laser Mapa Base CAD y Replanteo

Software de Posprocesamiento

Receptor GNSS Jupiter

Seguimiento de Senales
Canales: 1668

Sistema de Levantamiento GNSS

Ver.2025.08.06

Comunicacion

1Puerto Serial: Velocidades de hasta 921,600 bps

GPS: L1C/A, L1C, L2P, L2C, L5

Datalink?:

BDS: B1l, B2, B3I, B1C, B2a, B2b

- Tx/Rx con rango de frecuencia completo de 410-470MHz

GLONASS: L1, L2, L3

- Potencia de transmision: 0.5W, W, 2W ajustable

Galileo: E1, Eba, E5b, E6c, ES AtBOC

- Velocidad aérea: 9600/19200/11000 ajustable

QZSS: L1C/A, L2C, L5, L1IC

- Alcance?: 3-15 km

IRNSS: L5 - Tipo de protocolo: Soporta Transparent/TT450S/South/Mac/SNLonglink,
SBAS: L1C/A compatible con todos los receptores GNSS de ComNavTech

PPP: B2b & HAS WIFI: 802.11a/b/g/n, 5GHz

L-Band' Frecuencia de salida de datos de posicion: 1Hz, 2 Hz, 5 Hz, 10 Hz, 20 Hz

Especificaciones de Rendimiento

Re-adquisicion de sefial: <1s

Inicio en frio: =30s

Inicio en caliente: <10s

Tiempo de inicializacion RTK: <5s (Linea base =10km)

Fiabilidad de inicializacion: =99.99%

2 LEDs (indicando Seguimiento de Satélites y datos de Correcciones RTK)

Bluetooth ©: Protocolo V4.0, compatible con Windows OS y Android OS

IMU automatica integrada para levantamiento con inclinacion, hasta 120° con

precisiénde 2.5cm

Especificaciones Ambientales

Temperatura de trabajo: -40 C a +65 C (-72°F a 117°F)

Frecuencia de actualizacion de datos: 1THz, 2Hz, 5Hz, 10Hz, 20Hz

Temperatura de almacenamiento: -40 C a +85 C (-72°F a 153°F)

Modos Precision

Estéatico y Estéatico Rapido Horizontal 2.5 mm + 0.5 ppm RMS

Vertical 5 mm + 0.5 ppm RMS

Estatico de Largas Observaciones 2.5mm + 0.1 ppm Horizontal
3.5mm + 0.4 ppm Vertical

RTK de Linea Base de Sefal Horizontal 8mm + Ippm RMS
Vertical 15mm + 1ppm RMS
DGPS <0.4mRMS
SBAS Horizontal 0.5 RMS
Vertical 0.8 RMS
Auténomo 1.5m 3D RMS

Medicion con Inclinacion Laser =3.5cm (rango de 5m, inclinacion

<60° en modo laser)

Formato de Datos
E/S de Datos de Correccion: RTCM2.X, 3.X, CMR (solo GPS), CMR+ (solo GPS)

Humedad: 100% sin condensacion

Resistencia al aguay al polvo: IP67

Resistencia a impactos: Sobrevive a una caida de 2m sobre concreto

Especificaciones Fisicas

Material del cuerpo: Aleacion de aluminio y magnesio

Dimensiones: ®13.35cm x 6.6 cm

Peso: 810g, con bateria interna

Pantalla: Pantalla OLED a color de 1.1 pulgadas

Especificaciones Laser

Alcance: 50m

Seguridad del laser: Clase 3R

Precision (temperatura ambiente): (3-5)mm + 1ppm

Frecuencia de medicion: Valor clasico: 3Hz
Valor maximo: 5Hz

Potencia de inyeccion del laser: 0.9mW~1.5mW

Temperatura de trabajo: -20 C~+50 C

Salida de Datos de Posicion: - ASCIl: NMEA-0183 GSV, RMC, HDT, GGA,
GSA, ZDA, VTG, GST; PTNL, PJK; PTNL, GGK

Temperatura de almacenamiento: -30 C ~+60 C

SinoGNSS

Jupiter Laser RTK

Receptor GNSS de la Serie Universe

SinoGNSS Compass Solution software

Especificaciones de Camara
Pixeles del sensor: 2 camaras con obturador global de 2 MP
Campo de vision: 75°

Frecuencia de video: 30 fps

- ComNav Binary hasta 20 Hz

Proporciona la solucion completa de posprocesamiento GPS/GLONASS/BeiDou/GALILEO Especificaciones Eléctricas y de Bateria ——

Soporta datos de observacion GNSS en formato RINEX y ComNav Raw Binary Data Voltaje: 7.2V

Capacidad de la bateria Li-ion: 5000mAh
Consumo de energia: 1.8W*

Tiempo de trabajo: 16h

Interfaz: Tipo-C

Memoria: 4 GB®

Soporta diferentes posprocesamientos en modos estatico y cinematico

Genera informes de analisis en varios formatos (formato web, DXF, TXT, KML)

1. Servicio PPP es opcional.

2. Elmoédem UHF es configuracion predeterminada y puede ser removido segun sus
necesidades especificas.

3. La distancia de trabajo del UHF interno varia segun el entorno y los protocolos.
Con SNLonglink, se logra un rango de 15km bajo condiciones ideales.

4. El consumo de energia aumentara al transmitir correcciones via UHF interno.

5. Lamemoria es expandible hasta 32 GB.

Soporta el formato de datos de UAV de DJI. Los resultados del procesamiento se pueden

RTK LASER - LA INNOVACION MARCA LA DIFERENCIA

importar directamente a software de fotogrametria y modelado 3D
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| Caracteristicas

Fusion perfecta de laser y doble camara para un nivel superior en topografia y replanteo

Jupiter, un receptor GNSS con IMU, sensor laser avanzado y tecnologias de doble camara, se destaca como uno de los
receptores GNSS mas sofisticados y configurados del mercado. Ya sea utilizado para topografia o replanteo, ofrece una

experiencia de usuario inmersiva.

SEGUIMIENTO DE SATELITES SEGUIMIENTO DE SATELITES

5 GPS LIC/A, LIC, L2P L2C, L5

*: BDS B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b

i GLONASS L1, L2, L3

Galileo E1, ESa, EbDb, E6c, E5 AItBOC

o QZSS L1C/A, L2C, L5,L1C

® IRNSS L5

|
E SBAS L1C/A

Tecnologia Laser

El laser verde de alta precision de Jupiter, (i@

visible incluso a plena luz del dia, permitela __ B -
medicion precisa de puntos donde no es

posible utilizar una vara topogréafica. Ademas,

la camara integrada supera el desafio de
apuntar a puntos demasiado lejanos para ser
vistos a simple vista, lo que agiliza y hace mas

eficientes las operaciones de campo.

Super Datalink

La compatibilidad de Jupiter ha sido aun mas F 7|
reforzada. El datalink avanzado permite

trabajar con todo tipo de receptores GNSS de |2 S|

ComNavTechy con receptores de otras
marcas lideres, soportando diversos
protocolos, incluyendo Transparent
ITT450S/South/Mac/SNLonglink. Con
SNLonglink, se puede lograr un alcance de
trabajo de 15 km en condiciones ideales.

Constelacion Completa
y Multifrecuencia

Con 1668 canales y capacidad de rastrear
mas de 60 satélites, Jupiter obtiene
solucion fija en segundos, aumentando la
productividad. Tambien admite la funcion
PPP (HAS & B2B).

Replanteo Visual

Con la cémara de Jupiter, los topografos
obtienen una vista visual 3D en el software
Survey Master. Siguiendo la flecha direccional y
la distancia en tiempo real, con el punto de
replanteo marcado directamente en el terreno,
incluso los operadores con poca experiencia

pueden replantear de manera precisa sin
necesidad de mover la vara repetidamente.

Auto-IMU
Jupiter esté equipado con Auto-IMU,
eliminando la necesidad de inicializacion //\> e . <\\
manual, admitiendo calibracion s ‘/ 120° \\ A
automatica y simplificando las

&

operaciones en campo. Soporta hasta
120° de compensacion en modos

convencional, l&ser y visual.

Pantalla OLED a color

La pantalla OLED a color muestra visualmente
la cantidad de satélites rastreados, estado de

solucion fija, encendido/apagado, nivel de
bateria y otra informacion, lo que facilita el
control por parte de los topégrafos.

Jupiter Laser RTK es un receptor GNSS de alta gama que integra tecnologias avanzadas de GNSS, IMU, laser
y doble camara. Basado en la avanzada tecnologia laser de la Serie Universe, Jupiter incorpora ademas la
ultima tecnologia de replanteo visual de SinoGNSS. Esta combinacion ofrece experiencias inmersivas de
levantamiento y replanteo, incluso en lugares de dificil acceso, bloqueados por sefal o peligrosos.

Equipado con la ultima plataforma K8, Jupiter rastrea 1668 canales para todas las constelaciones existentes
y en operacion. El sensor IMU integrado soporta hasta 120° de compensacion de inclinacion, en modo
convencional, laser y visual.

SinoGNSS

Pantalla

Carcasade
Aleacion de

| Controlador de Datos R80

Pantalla tactil de 6”
con resolucion 720*1080,
brillo de 500 nits

Nuevo disefio elegante y robusto
con camara de 13 Megapixeles

Soporta 4G,
Bluetooth® de

Procesador de 8 nucleos SioGNSS “ ' ultra alcance,

Memoria 4+64 GB

Wi-Fi, NFC

Sistema operativo
Android 12.0
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Y. G Bateria Li-Polymer de
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) 0 ZE con carga rapida QC & PD
Feature Survey  Control Survey More

Proteccion IP67
contra aguay polvo

Qualcomm

2 botones laterales para
recoleccion de datos

Teclado retroiluminado
blanco con 51 teclas

=] (= -7 ) IP67

Resolucion 1080P Pantalla de 6” Teclado QWERTY Android 12 Carga rapida QC P67
completo



